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Таблица 1

1. Общие сведения

Выключатель путевой серии YBLX-K3 используется в 

электрических цепях с напряжением не более Ue = 380 В, 

50/60 Гц или Ue = 220 В пост. тока и током не более

 Ie = 5 A перем. тока или Ie = 0,15 А  постоянного тока для

 регулировки перемещения, изменения направления 

движения или скорости ходового механизма, 

автоматической регулировки станка, ограничение действия или 

перемещения или операционного контроля ходового 

механизма. Стандарт: GB 14048.5, МЭК 60947-5-1, 

пройдена обязательная сертификация изделий в Китае CCC.

3. Технические параметры

Вылкючатели путевые 

YBLX-K3

IP52

5A

AC 380В     DC 220В

AC 5A       DC 0,15A

20 циклов/мин

460×10  циклов 

430×10  циклов

-5℃~+40℃

≤85%(20℃)

≤2000м

Степень защиты

Условный тепловой ток, А

Номинальное напряжение

Номинальный ток

Частота коммутации

Механическая износостойкость

Электрическая износостойкость

Температура окружающей среды

Относительная влажность

Высота над уровнем моря

 

Устойчивость к напряжению

Между деталями под напряжением и заземлением (1890 В)

Между клеммами на одном уровне (1140 В)

Между клеммой и нетоковедущими частями В (2500 )

YBLX-K3

4. Габаритные и монтажные размеры, мм

5. Информация для заказа

АртикулНаименование

YBLX-K1/111

YBLX-K1/211

YBLX-K1/311

YBLX-K1/411

441025

441026

441027

441028

Z

(S)

4(NO) 3(NO)

1(NC) 2(NC)

YB LX K 3 /2 0 �/�

Рабочий режим

Тип корпуса 

Контакты: 1НО+1НЗ

Серия

Рабочий режим

Толкатель

Рычаг с роликом

Рычаг с роликом, регулируемый по длине 

B
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2. Обозначение типа

 Тип контакта

P-669P-668 Выключатели путевые Выключатели путевые

YBLX-K1/111 YBLX-K1/211

YBLX-K1/411YBLX-K1/311
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YBLX-K3/20S/Z YBLX-K3/20S/B

YBLX-K3

4. Габаритные и монтажные размеры, мм

5. Информация для заказа

439025

439021

439022

YBLX-K3/20S/T

АртикулНаименование

YBLX-K3/20S/Z

YBLX-K3/20S/B

YBLX-K3/20S/T

2. Основные параметры

1. Область применения

В универсальном инверторе серии NVF5 принят без 

датчиковый векторный способ управления двигателем. Изделие 

отличается малыми габаритами и весом, легкостью эксплуата

ции и превосходными рабочими характеристиками. 

Оно  широко используется в различных видах оборудования 

малых и средних размеров, например  системах кондициони

рования воздуха, системах охлаждения, системах водоснабж

ения зданий, упаковочном и фасовочном оборудовании, а также 

в логистике и керамическом производстве.

Преобразователи частоты 

NVF5

P-671P-670 Выключатели путевые Преобразователи частотыNVF5

Наименование 
параметры

Модель

Мак. рабочее усилие

Прямой рабочий ход

Дополнительный ход

YBLX-K3/20S/Z

30Н

7мм

2.0мм

YBLX-K3/20S/B

YBLX-K3/20S/T

20Н

45°

20°

Таблица 2

42max
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2.1 Номинальное рабочее напряжение (В): однофазное 230 В 

(±15%), трехфазное от 380 В (-15%) до 440 В (+15%)

2.2 Диапазон частоты напряжения питания (Гц): 47–63 Гц 

2.3 Диапазон выходной частоты (Гц): 0–400 Гц

2.4 Метод управления: векторное управление без датчика 

скорости, скалярное управление U/F,

управление крутящим моментом

2.5 Начальный крутящий момент: 150% номинального 

крутящего момента при частоте 0,5Гц

2.6 Устойчивость к перегрузке по току:150% от номинального 

значения тока в течение 1 минуты и 180% от 

номинального значения тока в течение 2 секунд

 2.7 Диапазон скоростей вращения: векторное управление 

без обратной связи 1:100; управление U/F 1:50

2.8 Точность управления скоростью вращения: векторное 

±0,5% от максимального значения скорости при векторном

управлении


